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Editorial

Este nimero de la revista “Research in Computing Science” contiene articulos relacio-
nados a temas de robética y vision computacional. Los trabajos aqui publicados fueron
cuidadosamente seleccionados por el comité editorial y revisados por al menos dos re-
visores externos considerando su originalidad cientifica y la calidad técnica.

Este nimero contiene 26 articulos que abordan conceptos y aplicaciones relaciona-
das a los sistemas roboticos y a los procesos de vision por computadora. Por una parte,
los sistemas de visién computacional y procesamiento de iméagenes han permitido pro-
puestas en el &mbito médico, en la interaccion humano-computadora, entre otros. Por
ejemplo, en este nimero se reportan aplicaciones médicas para la asistencia de personas
con daltonismo, generacién de un intérprete automatizado de lenguaje de sefias, detec-
cién de anormalidades en células cancerigenas, reconocimiento de tumores y nuevos
métodos para la generacion de marcas de agua en imagenes medicas. Dentro de las
aplicaciones sobre interaccion humano-computadora, se encuentran trabajos relaciona-
dos con la deteccidn de rostros en sistemas de bajo costo, reconocimiento de rostros
mediante imégenes térmicas, asi como reconocimiento de gestos dindmicos para la ma-
nipulacion de iméagenes. Entre otros trabajos, este nimero también reporta sistemas de
visién para la segmentacion y conteo de murciélagos, métodos de preprocesamiento de
imagenes para el entrenamiento de redes convolucionales, algoritmos de clasificacion
de formas, propuesta de base de datos en estacionamientos para procesamiento de ima-
genes, identificacion de iconos a través de vision computacional, analisis de imagenes
en ciudades y cultivos, clasificacion de galaxias, o reconocimiento de trayectorias de
objetos dindmicos en videos.

Por otra parte, este nimero también incluye trabajos relacionados con los sistemas
roboticos, su control y planificacion. Por ejemplo, en el ambito de control se esta pu-
blicando trabajos sobre la identificacion y puesta en marcha de un controlador difuso
para un variador de induccion trifasico; el anélisis y efecto de la resolucion para un
sistema de modulacion del ancho de pulso para actuadores rotatorios. En cuanto a mé-
todos de planificacion robotica, se incluye un trabajo para la generacién de trayectorias
de un robot aéreo no tripulado y la planificacion reactiva de un robot mévil. Ademas,
se incluye un trabajo de aplicacion entre las areas de vision y robotica que propone la
generacion de mapas a través del uso de cAmaras en un sistema robdético.

Finalmente, cabe mencionar que el proceso de revisidn y seleccion de articulos se
Ilevé a cabo usando el sistema libremente disponible EasyChair (www.easychair.org).
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