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Editorial

Este volumen de la revista “Research in Computing Science” contiene articulos relaciona-
dos a temas de control y agentes inteligentes. Los trabajos extendidos fueron cuidadosa-
mente seleccionados por el comité editorial y revisados por o menos por dos revisores
externos considerando su originalidad cientifica y la calidad técnica.

El volumen contiene 15 articulos que abordan varios aspectos de los sistemas de con-
trol, asi como de agentes inteligentes. Por una parte, los sistemas basados en agentes inte-
ligentes han permitido un mayor nimero de procesos automatizados. Particularmente en
este volumen, se trata el estado del arte de los sistemas de recomendacién asociados con
tareas de busqueda y recuperacion de informacion; asi como agentes estadisticos aplica-
dos a sistemas e-learning para recomendaciones eficientes a estudiantes. En este mismo
sentido, otro trabajo incluido utiliza los agentes inteligentes para la clasificacion de los
diferentes tipos de aprendizaje mediante el empleo de modelos de inferencia difusa.

Por otra parte, el volumen incluye trabajos relacionados con el disefio e implementa-
cioén de sistemas de control inteligente. Entre los articulos publicados en este nimero se
presentan investigaciones sobre el disefio de controladores basados en sistemas inmunes
artificiales aplicados al agarre de objetos en robdtica, un sistema de seguimiento de perso-
nas automatico por medio de robots aéreos no tripulados, el uso de controladores de re-
chazo activo de perturbaciones para el desempefio de tareas de equilibrio en robots huma-
noides, asi como métodos de navegacion en robots humanoides usando redes de Petri y
I6gica difusa. Los sistemas de control inteligente también son aplicados en técnicas de
integracién domotica, asi como en invernaderos hidropdnicos; mientras que se emplean
técnicas de visién por computadora en robdtica movil. Desde el punto de vista de analisis
y disefio, se incluyen articulos sobre estudios de pérdidas en semiconductores por control
difuso de velocidad en motores, se comparan diferentes estrategias de controladores clasi-
cos, no lineales e inteligentes para el problema de regularizacion; se describen regulado-
res-estabilizadores implementados mediante controladores neuro-difusos en multi-
magquinas y se aplican controladores PID mediante algoritmos genéticos en la regulacion
de voltaje en sistemas multicélulas. Finalmente, se incluye un trabajo sobre ecuaciones
inversas de filtros para la reconstruccion perfecta, que son Utiles en técnicas empleadas en
los sistemas de control, entre otros.

El proceso de revision y seleccion de articulos se llevo a cabo usando el sistema libre-
mente disponible EasyChair (www.easychair.org).
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